
AUTONOMER MATERIALTRANSPORT

Interaktiv

	− Ein Flottenmanager steuert 
bis zu 100 Roboter

	− Intuitive Einrichtung auf PCs 
und Tablets

	− Arbeitet sicher mit Menschen 
zusammen

Integriert

	− Integration mit 
benutzerdefinierten 
Nutzlasten, z. B. Förderbänder

	− Kompatibel mit anderen 
OMRON-Robotern

Intelligent

	− Optimiert die 
Streckenführung

	− Passt sich spontan an 
wechselnde Bedingungen an

Wenn Sie mit OMRON arbeiten, 
erhalten Sie nicht nur einen Roboter – 
Sie erhalten eine vollständig integrierte 
Lösung, um die Anforderungen Ihrer 
automatisierten Produktion zu erfüllen.

YOUR TRUSTED 
PARTNER
IN AUTOMATION



Mobile Roboter von OMRON sind im 
Wesentlichen darauf ausgelegt, den 
Menschen zu unterstützen. 

Unsere mobilen Roboter sind auf die 
neuesten Anforderungen der Branche 
ausgelegt und interagieren mit 
Menschen, um eine kollaborative und 
sichere Arbeitsumgebung zu schaffen. 
Sicherheitslaser und Sonar ermöglichen 
unseren Robotern, Hindernisse auf ihrem Weg 
zu erkennen und Kollisionen zu vermeiden.

Sicherheitsfunktionen

	− Weicht ortsfesten und beweglichen 
Hindernissen aus

	− Zusätzliche Not-Halte können problemlos 
hinzugefügt werden 

	− Entspricht den Sicherheitsnormen ISO 
EN1525, JIS D6802 und ANSI B56.5 

safe by design
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SICHERHEITS-LASERSCANNER
Sicherheitsklassifizierter Laser für SLAM 
(simultaneous localization and mapping) 
und Sicherheitsfunktionen.

BODEN-FRONTLASER
Der Hindernissensor erkennt Objekte mit 
niedrigem Profil beim Vorwärtsfahren.

FRONTSTOSSFÄNGER
Hält an, wenn der Roboter mit einem 
Hindernis in Berührung kommt.

KREISLEUCHTEN
Die Statusanzeige befindet 
sich auf beiden Seiten.

SONAR HINTEN
Erkennung von 
Hindernissen auf der 
Rückseite mithilfe des Sonars.



flexible
functionality

Die mobilen Lösungen 
von OMRON sind äußerst 
vielseitig und können für 
eine Vielzahl von Aufgaben 
und Anwendungen 
angepasst werden. Wir 
sind außerdem selbst 
flexibel, sodass wir mit 
Ihrem Unternehmen 
wachsen können.

Ihr Unternehmen 
ausbauen

	− Layouts anpassen, 
um die Produktion zu 
optimieren

An veränderte 
Umgebungen 
anpassen

	− Montagestationen
	− Reinräume
	− Auftragsabwicklung
	− Laderampen
	− Lagerräume
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Kollaborative 
Roboterlösung

  
Mobiler 
Manipulator 
mit OMRON TM 
kollaborativem 
Roboter

 
LD (ESD)

  
LD-60/LD-90

  
LD-250

 
Cart Transporter

 
Förderer 
Oberseite

  
Kurierdienst mit 
Schließfach

OEM-Lösung Eigenbau

  
HD-1500
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omron mobile
solution

Roboter sind auf 
Leistung ausgelegt.  
Die mobilen Roboter von 
OMRON übernehmen 
die Leistung einfacher 
Transport-, Liefer- und 
Streckenführungs-
Aufgaben, damit Ihre 
Mitarbeiter wichtigere 
Aufgaben erledigen 
können.

OMRON liefert mehr als nur 
Roboter. Wir bieten einen 
umfassenden Haushalt 
an Automatisierungs
technologien, um die beste 
Lösung aus einer Hand zu 
bieten. Willkommen bei Fleet 
Operations Workspace (FLOW).

Mit Fleet Operations 
Workspace haben Sie die volle 
Kontrolle und können so die 
Produktivität, den Durchsatz 
und die Nachverfolgbarkeit 
verbessern.

Mit Nutzlasten von 60, 90 
und 250 kg ist der LD der 
Industriestandard für autonome 
mobile Roboter (AMR).

Der Flottenmanager von OMRON 
koordiniert mobile Roboter und bietet 
Rückverfolgbarkeit, Auftragszuweisung 
und Datenverkehrssteuerung über 
die gesamte Flotte hinweg. Ein 
zweiter Flottenmanager kann auch 
Sicherungsfunktionen bereitstellen.

Der Flottensimulator von 
OMRON simuliert problemlos 
Roboterflotten, sodass Sie Ihre 
Flotte noch vor der Bereitstellung 
optimieren können.

Die Flottenanalyse-Engine 
von OMRON speichert 
Flottendaten und ermöglicht 
Ihnen die Wiedergabe von 
Flottenaktivitäten.

Verbesserte Sicherheit 
ermöglicht eine sichere 
und einfache Integration in  
IT-Systeme, einschließlich  
MES- und WRP-Systeme.

Unser patentiertes Acuity Drive erzeugt 
Navigationsmarkierungen aus Deckenleuchten 
und Objekten, um die Positionen der Roboter 
zu identifizieren, unabhängig davon, wie häufig 
sich die Umgebung auf dem Boden ändert.

Unsere Kunden können ihre 
mobile Flotte manipulieren, 
indem sie unsere LDs in unsere 
OMRON TM Kollaborativen 
Roboter integrieren.

Unsere PC- und Tablet-basierte 
Software hilft Ihnen bei der 
Steuerung Ihrer Flotte.

Unser Cell Alignment Positioning System 
(CAPS) verwendet Markierungen, um 
Roboter effektiver an Zielen auszurichten und 
so bessere Abgabe- und Abholmöglichkeiten 
zu erreichen.

Mit einer Nutzlast von 
1.500 kg ist der HD-1500 
für den Transport schwerer 
Nutzlasten ausgelegt.



Sie benötigen mehr als nur eine 
fortschrittliche Hardwareausstattung; 
Sie benötigen ein autonomes 
Materialtransportsystem, das flexibel 
genug ist, um sich mit veränderten 
Anforderungen weiterzuentwickeln. 
Die komplette OMRON-Familie von 
Automatisierungstechnologien 
kann Ihre gesamte Produktionslinie 
ergänzen.

Als führender Anbieter im Bereich der 
industriellen Automatisierung bietet 
OMRON Produkte an, mit denen Hersteller 
die Anforderungen der Massenanpassung 
erfüllen und Probleme im Zusammenhang 
mit steigenden Arbeitskosten und 
Arbeitskräftemangel lösen können.

Neben mobilen Robotern bietet OMRON eine 
Vielzahl von Automatisierungsausrüstungen 
und -geräten, die von Steuerungs
komponenten und Vision-Sensoren bis zu 
Controllern und Servomotoren reichen, 
sowie eine Reihe von Sicherheitsgeräten und 
feststehenden Robotern. 
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OMRON Industrial
Automation
Solution

ROBOTIK
OMRON bietet ein breites Angebot 
an stationären, mobilen und 
kollaborativen Robotern für nahezu 
jede Anwendung.

SICHERHEIT
OMRON bietet Sicherheits
sensoren und -antriebe, 
um eine perfekte Harmonie 
zwischen Mensch und 
Maschine zu gewährleisten.

BILDVERARBEITUNG
OMRON stellt Kameras, 
Vision-Sensoren und 
-Systeme her, die Ihre 
physische Umgebung 
aufnehmen und unseren 
automatisierten Systemen 
ermöglichen, reibungslos 
zu funktionieren.

STEUERUNG
OMRON-Steuereinheiten 
integrieren alle Aspekte 
Ihrer Produktionslinie, um 
die höchste Produktivität 
zu ermöglichen. In 
vielen Fällen sind diese 
Steuerungssysteme in 
unsere Roboter integriert, 
wodurch zusätzlicher 
Platz gespart wird.

ANTRIEBE
OMRON-Servos und andere Geräte leiten Ihre 
automatisierte Produktionslinie an, so effizient 
wie möglich zu arbeiten, sodass unerwünschte 
Ausfallzeiten und Wartungsarbeiten reduziert werden.
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OMRON Fleet Manager
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Optimieren Sie die Effizienz Maximieren Sie die Betriebszeit Erhöhen Sie die Flexibilität

1. Intelligente Auftragszuweisung
Reduziert Zeitverschwendung und Bewegung, indem 
kontinuierlich prognostiziert wird, welche Roboter für 
anstehende Aufgaben am besten positioniert sind. 

2. Managed Motion (verkehrsverwalteter Bereich)
Sorgt für reibungslosen Betrieb in geschäftigen Umgebungen 
durch Koordinierung des Verkehrsflusses und effiziente 
Sequenzierung von Abholung und Abgabe an Zielstandorten.

3. Verkehrssteuerung
Benachrichtigt konvergierende Roboter über ihre vorher
gesagten Wege, sodass sie Neuberechnungen vornehmen und 
Kollisionen auf die effizienteste Weise vermeiden können.

4. Automatische Updates
Führt Updates automatisch für die gesamte Flotte durch.

5. Akkulademanagement
Verfolgt die Akkuleistung der gesamten Flotte und leitet 
Roboter nach einem Zeitplan zu der nächstgelegenen 
verfügbaren oder bevorzugten Dockingstation, um einen 
unterbrechungsfreien Betrieb der Flotte zu gewährleisten.

6. Einfache Integration in IT-Systeme
Der Flottenmanager kann eine Verbindung zu MES, ERP und 
WMS herstellen, sodass Aufträge automatisch in Echtzeit an 
die Flotte weitergegeben werden können.

7. Qualifikationsverwaltung
Versteht die Fähigkeiten jedes Fahrzeugs in der Flotte und 
stellt immer sicher, dass dem richtigen Roboter der richtige 
Auftrag zugewiesen wird.
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OMRON Fleet Operations 
Workspace (FLOW) Core

Die OMRON Fleet Operations Workspace 
(FLOW)-Lösung bietet ein intelligentes 
Flottenmanagementsystem, das mobile 
Standorte der Roboter, Verkehrsfluss 
und Auftragsanfragen überwacht 
und sicherstellt, dass Ihre Fabrik mit 
maximaler Effizienz arbeitet. 

Durch die Automatisierung von Aufgaben 
durch Roboter reduziert unsere FLOW-
Core-Lösung auch die Programmierung 
in Ihrem Manufacturing Execution System 
(MES) oder Enterprise Resource Planning 
(ERP)-System.

	− Zeigt die Position und den Status des 
Roboters an 

	− Zeigt die Auftragswarteschlange an
	− Priorisiert wichtige Aufträge
	− Wählt die schnellsten Routen basierend 
auf Personen- und Roboterverkehr aus 

	− Identifiziert blockierte Wege und erstellt 
alternative Routen 

	− Optimiert Auftragszuweisungen
	− Optimiert das Aufladen des Akkus

powerful fleet
management
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Der OMRON-Flottenmanager 
mit FLOW Core-Software 
kann Flotten von bis zu 
100 Robotern in jeder 
Konfiguration verwalten.
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Lernen Sie das mittelgroße Mitglied der 
mobilen Roboter der OMRON-Familie kennen.

OMRON ist stolz, die Veröffentlichung des LD-250, unseres 
mittelgroßen mobilen Roboters mit einer Nutzlast von 
250 kg, bekanntgeben zu können.

Der LD-250 basiert auf derselben bewährten Technologie, 
die auch im branchenführenden LD-90 zum Einsatz 
kommt. Er bietet eine höhere Nutzlast und robustere 
Metallverkleidungen. Kunden können jetzt mehr auf Roboter 
laden oder weniger Fahrten mit schwereren Chargen 
machen, was letztlich bedeutet, dass mit weniger Geräten 
mehr geleistet werden kann.

Der LD-250 arbeitet nahtlos mit einer integrierten 
OMRON-Flotte zusammen und ermöglicht es Kunden, 
ihr Verkehrsmanagement, Batteriemanagement und die 
Routenführung von Fahrzeugen mit einer vielseitigeren 
Flotte zu optimieren.
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Lernen Sie das stärkste Mitglied der  
OMRON-Familie von mobilen Robotern kennen

OMRON ist stolz, die Veröffentlichung des neuen, 
automatisierten mobilen Roboters HD-1500 mit einer 
Nutzlast von 1.500 kg ankündigen zu können.

Die höhere Nutzlast erlaubt es Kunden, neue Aufgaben zu 
automatisieren, die bisher nicht möglich waren, etwa den 
Transport von Lasten in Palettengröße, Motorblöcken und 
anderen Schwergütern und Geräten. Der HD1500 kann auch 
Aufgaben automatisieren, die traditionell mit Gabelstaplern 
erledigt werden, wodurch das Verletzungsrisiko reduziert wird.  

Der HD1500 arbeitet nahtlos mit einer integrierten mobilen 
OMRON-Flotte zusammen und bietet Kunden mehr Optionen 
bei der Entwicklung der am besten anpassbaren mobilen 
Lösung für Ihre Fabrik.

Hauptmerkmale

	− 1.500 kg Nutzlast
	− Basierend auf der gleichen bewährten Technologie, die auch in 
unserer LD-Serie verwendet wird

	− 360 °-Sicherheitsabdeckung mit LiDAR-Technologie
	− 35 Minuten für vollen Akku-Ladezustand
	− Robustere Metallverkleidungen halten stärkeren Belastungen 
und anspruchsvolleren Aufgaben stand



Unsere sichere und intelligente Navigation 
ist in puncto Geschwindigkeit und 
Genauigkeit branchenführend. Durch 
den Einsatz mehrerer Systeme lernen 
unsere Roboter, nach ihrer Installation 
noch effizienter zu werden. Jeder Roboter 
in unserer Flotte fungiert als Sensor, um 
die anspruchsvollsten Umgebungen 
zu erkennen und seine Leistung zu 
optimieren, von der Navigation durch 
enge Gänge bis zur Planung der 
effizientesten Routen.

	− Dynamische Hindernisvermeidung
	− Schnellere Navigationszeiten
	− Ruhigeres Fahren 
	− Schnelle Zielanfahrten
	− Hervorragende Zielausrichtung 

precise
performance
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Acuity 
Die patentierte Acuity-
Technologie von OMRON erzeugt 
Navigationsmarkierungen aus  
Deckenleuchten und Objekten,  
da diese mit höherer Wahrschein
lichkeit fixiert bleiben. Mit diesen 
Deckenmerkmalen wird eine 
zusätzliche Karte erstellt, um die 
Position der Flotte zu ermitteln, 
unabhängig davon, wie häufig sich 
die Umgebung auf dem Boden 
ändert.

  
Cell Alignment Positioning System (CAPS) 
CAPS wertet Eigenschaften der echten Welt aus, 
um Roboter effektiv für hochpräzise Abliefer- und 
Abholvorgänge auszurichten.

  
High Accuracy Positioning System (HAPS)
HAPS ermöglicht unseren mobilen Robotern, 
sich auf in Anwendungen festgelegten Routen 
fortzubewegen, die geringe Toleranzen erfordern.



Die mobilen Roboter von OMRON sind 
einfach in Betrieb zu nehmen. Sie erfordern 
keine Konstruktionsarbeiten, wie etwa 
die Installation von Magneten, und nur 
minimalen Programmieraufwand. Darüber 
hinaus lässt sich unsere Software in andere 
Systeme integrieren, sodass Sie die Lösung 
in kürzester Zeit einsetzen können.

easy install
AUTONOMER MATERIALTRANSPORT

KARTE

Nach einer kurzen Tour durch Ihre 
Einrichtung erstellt der Roboter eine 
individuelle Karte des Grundrisses.

AUFTRÄGE SENDEN

Dank der einfachen Integration 
zwischen dem OMRON-Flottenmanager 

und MES und WMS können Sie Ihre 
Roboter sofort in Betrieb nehmen.

ZIELE FESTLEGEN

Mit einfachen Befehlen können Ziele 
für Abholungen und Rückgaben 

festgelegt werden.

AUSPACKEN

Die mobile Komplettlösung bietet 
alles, was Sie für eine schnelle 

Einrichtung benötigen.

	− Keine Konstruktionsarbeiten erforderlich
	− Einfache Integration in MES, ERP und WMS 
	− Verbesserte Sicherheit zur Kompatibilität 
mit IT-Systemen

	− Für die autonome Navigation sind keine 
voreingestellten Routen, Magneten oder 
Ortungssignale erforderlich

	− Automatische Software-Updates für die 
gesamte Flotte ohne Unterbrechung des 
Workflows



Der Unterschied liegt in der Flexibilität

Förderanlagen werden seit über 
100 Jahren in Fabriken und Lagerhäusern 
eingesetzt, sind aber teuer und können 
bei Änderungen von Produkten oder 
Prozessen nur schwer angepasst werden.

Vor etwa zehn Jahren wurden fahrerlose 
Transportfahrzeuge (AGVs) als Alternative 
zu Förderbändern für den Materialtransport 
konzipiert. Was ist also der Unterschied 
zwischen einem autonomen mobilen 
Roboter (AMR) und einem AGV?

AGVs benötigen einen vordefinierten 
Pfad, entweder ein Netz von Magnetlinien 
auf dem Boden oder Lichtsignale an den 
Wänden. Obwohl AGVs Änderungen an  
Produktionslinien zulassen, müssen bei  
jeder Änderung des AGV-Pfads neue 
Geräte installiert werden, was zu Aus
fallzeiten und zusätzlichen Kosten führt. 

AMR können ohne Bodenmagnete oder 
wandmontierte Lichtsignale sicher 
navigieren. Ein AMR erstellt zunächst eine 
Basiskarte einer Anlage mit integrierten 
Sensoren und erkennt dann ständig 
seine Umgebung. Wenn sich Prozesse 
ändern, können AMR auch leicht geändert, 
Netzwerke mit neuen Routen erstellt oder 
neue Aufgaben zugewiesen werden.

Im Gegensatz zu AGVs, die auf 
unbestimmte Zeit an Hindernissen 
anhalten, vermeiden AMR stehende 
oder bewegliche Hindernisse und leiten 
sich bei Bedarf automatisch selbst um. 
AMR-Pfade ändern sich automatisch 
ohne menschliches Eingreifen, was 
den Betrieb flexibler macht und die 
Gesamtbetriebskosten senkt.

AMR VON OMRON AGV

Einrichtung Sofort einsatzbereit nach 
einfacher Kartierung

Navigationshilfen 
erforderlich

Navigation
Navigiert autonom und 
sicher ohne physische 
Führungen

Benötigt Führungen,  
z. B. Bodenmagnete oder 
Lichtsignale

Hindernisse Meidet sicher Hindernisse, 
ohne anzuhalten

Hält an Hindernissen an 
und bleibt stehen, bis 
Hindernisse entfernt werden

Kartenänderung Einfach Werksänderungen

Ändern von Zielen Einfach Werksänderungen

Skalierbarkeit Einfach Werksänderungen

AMRs vs. 
AGVs?
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Im Gegensatz zu autonomen mobilen 
Robotern (AMR) benötigen fahrerlose 
Transportfahrzeuge (AVG, automated 
guided vehicles) Führungen, die ihre 
Routenoptionen einschränken.




